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YUCEL MASTER
MODULER SEVK VE MANEVRA SISTEMLERI

Onbes yili agkin siredir, kalite anlayisindan
6dun ver meden gemi ingaa ve yan sanayi
sektoériinde musteri memnuyeti ile faliyet
gosteren Ozde Denizcilik yurtii ve yurtdiginda
pek ¢ok projeyi basariyla tamamlayarak
sektoriin de lider markalardan biri haline
gelmistir.

MODULER TASARIM

Tum ana ekipmanlar tek bir sase Gzerine yerlestirilir,
sistemin gemi Uzerine montaji ¢ok kisa siirede ta-
mamlanir. Pervane verimini en tst dizeyde tutmak
icin pervanenin asagi ve yukari hareketini saglayan
hidrolik silindirler bulunmaktadir. Ayni hidrolik silindir-
ler vasitasiyla pervane su hattindan yukari kaldirila-
rak bakim kolaylidi saglanir. Yicel Master Sevk ve
Manevra Sistemleri elektrik, hidrolik ve mekanik tahrik-
li olmak Gzere 3 ana gruba ayriimaktadir. Sistem
elektrik -mekanik ve hidrolik -mekanik tahrikli melez
sistemlere uygun olarak tasarlanmistir.

Giris Guct ~ Giris Hizi Pervane Capi
450 Hp 1800 de/da 1,0 metre
650 Hp 1800 de/da  1.25 metre
1000 Hp 1600 de/da  1.45 metre

SISTEMIN USTUN OZELLIKLERI

Her tip gemiye uygun moddler tasarim

Oto pilot sistemi entegre edilebilir

Sistemin devreye alinmasi ¢ok kisa siirede saglanir
Kullanim ve bakim kolayhgi

360 ° ylksek manevra kabiliyeti

Acil durumlar igin hidrolik veya elektrik tahrikli Uniteler

En agir deniz sartlarina uyumlu yiksek kalite ekipmanlar
En az diizeyde vibrasyon ve dusik garilta seviyesi

Tum uluslararasi klas kuruluslarina uygun tasarim ve tretim




MERANEE TAHRICT STSTEN MAKSIMUM GUVENLIKLI ANA MAKINA KONTROLI ICIN

« Diisiik devreye alma maliyetleri PROGRAMLANABILIR KONTROL SISTEMI

« Sistem ara y(iz{l hidrolik ve elektrikli
sistemlere gore daha basittir

* Elektrik tahrikli sistemlerde servis hizi
bataryalarinin dolum sirelerine bagl
oldugundan yiiksek gii¢ gereksinimi olan
gemiler de kullanima uygun degildir.

 Hidrolik tahr ikli sistemlerde servis hizi
pompalara ve hidrolik motorlara bagl
oldugundan yiiksek gii¢ gereksinimi olan
gemiler de kullanima uygun degildir.

¢ Bu yiizden yiilksek gii¢ gereksinimi olan
gemiler de mekanik tahrikli sistemlerin
kullaniimasi daha uygundur.

Hidrolik tahrikli, elektrik tahrikli ve mekanik

tahrikli sistemlere kolay adapte edilebilir

Sistem 2 ayri 24 VDC gui¢ Unitesinden beslenmektedir
Dijital olarak programlanabilir bir kontrol sistemidir
Motor hizi ve manevra pozisyonu kaptan

kosku ve dimen dairesinden izlenebilmektedir
Kullanimi kolay 360° manevra kabiliyeti ve hiz kontrol
icin 6zel tasarim kontrol kumandalari

Kaptan kdskiinden ve diimen dairesinden tim uyari ve
ikazlarin takibi yapilabilir

Tum ayarlar ve servis verilerine tum panellerden kolay erisim
Uyari ve ikazlarin panel Gzerinden kolay takibi

HIDROLIK TAHRIKLI SISTEM

N Cevreci hibrid sistemleri igin kolay entegrasyon

® Mekanik tahrikli sistemlere oranla daha az yer kaplar

° Akill pompa ve valf sistemleri kullanilarak asiri yiklerde
sistem kendini korumaya alabilir ve maksimum verim
saglanabilir.

: Dizel tahrikli sistemlere oranla hassas hiz ayari yapilabilir.

° Hidrolik sistemlerin émiirleri uzundur.

: Mekanik bir baglanti olmadigi igin gerektiginde
hidrolik gui¢ tniteleri yenileriyle degistirilebilir.
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ELEKTRIK TAHRIKLI SISTEM ’ F
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I »« Cevreci melez sistemler igin kolay entegrasyon
 Dizel yakitli sistemlere gore yiksek enerji verimligi
¢ Frekans konventorleri ile yiksek verimlilik saglanir
 Dizel yakitli sistemlere gére daha az yer kaplar
« Dusuk gurdlta ve titresim seviyesi Dusik hizli
manevralarda sistemin gok hizli tepki verebilmesine
olanak saglar

* Mekanik bir baglanti olmadig i¢in gerektiginde
jeneratorler yenileriyle degistirilebilir

« Bakim maliyeti ve bakim siresi olduk¢a dusuktir




AGIR DENIZ §ARTLARINDA
YUKSEK MANEVRA
KABILIYETI
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o| SISTEMIN OPTIMUM DUZEYDE GUVENLIGI TQIN
SONLU ELEMANLAR ANALIZI VE DISLI
HESAPLAMALARI

HIDRODINAMIK ANALIZLER (CFD)

Yakit verimliligini arttirmak, ¢evresel etkileri
azaltmak ve emniyet seviyesini arttirmak igin akim
hatlari modellenerek hesaplamali akiskanlar dinamigi

metodu ile pervane ve gdvde tasanmi yapilmigtir,

etodu ile pe e gdvde tasal

YAPISAL ANALIZLER

Sistemin yapisal olarak uzun émurlt, mukavemetli ve
hafif olmasi amaciyla, sonlu elemanlar analiz metodu
ile dinamik ve statik analizler yapiimistir.

YUCEL MASTER

MAKSIMUM KALITE
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DisLl HESAPLAMALARI

Yuksek tork ve devir altinda ¢alisan mekanik
aksamlarda kullanilan tim disli ciftleri ve
rulman yataklar 6zel bilgisayar programlari
ile hesaplanarak optimizasyonu yapilmistir.

YUKSEK HASSASIYET






